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Abstrakt

Kfovakovo zobrazeni, konformni kuzelové
zobrazeni v obecné poloze, je mezi svéto-
vymi zobrazenimi svymi rysy ojedinélé.
Vétsina software GIS toto zobrazeni nebo
obecné kuZelova zobrazeni v obecné polo-
ze nepodporuje a tak jedinym zptsobem,
jak takové zobrazeni do software zakom-
ponovat, je bud jej doprogramovat a nebo
aproximovat. V tomto ¢lanku jsou uvede-
ny parametry aproximace Krovdkova zo-
brazeni Lambertovym konformnim kuZe-
lovym zobrazenim spolu s pfesnosti,
kterou tato aproximace dosahuje.

Uvod

Ve 20. letech minulého stoleti byl pro no-
vé& vytvorené Ceskoslovensko definovan
novy soufadnicovy systém jednotné trigo-
nometrické sité Kkatastralni (S-JTSK).
Tento systém byl vybudovan na tri-
gonometrickych zakladech byvalého
Rakousko - Uherska,
Besselové elipsoidu a pro prevod z tohoto

vyrovnin na

elipsoidu do roviny bylo panem Kfovakem
definovadno zobrazeni tak, aby na celém
staitnim tzemi (které tehdy obsahovalo
i Podkarpatskou Rus) dochazelo k co moz-
na nejmensimu délkovému zkresleni. Toto
tzv. Kfovédkovo konformni kuZelové zo-
brazeni v obecné poloze je ve svété zcela
ojedinélé a vétsina GIS software jej tudiz
neznd. Tento ¢lanek predklada aproximac-
ni feSeni, které 1ze pouZit ve vSech typech
software GIS, a které svoji presnosti,
jez je specifikovana dale, vyhovuje urci-

tym typim aplikaci GIS a lze jej pouZit

i pro jisté typy GPS pfistroju.

Parametry
Krovakova zobrazeni

Exaktni Kfovakovo zobrazeni je dvojité
a sklada se ze:

® zobrazeni z Besselova elipsoidu

na Gaussovu kouli,

® zobrazeni z Gaussovy koule na plochu
kuZele.

Parametry 1. zobrazeni jsou:
Zakladni (normalni) rovnobézka:
&u=49° 30

(na elipsoidu)

on=49° 27 35.8463,,

(na Gaussové kouli)

Konstanty 1. zobrazeni jsou:
n =1.00059749835949
k =0.99659248694770

Polomér Gaussovy koule:
RGauss = 6380065.5402 metrd

Parametry 2. zobrazeni (konformniho
kuZelového zobrazeni v obecné poloze)
Soufadnice kartografického p6lu na elip-
soidu:

@ =59° 45' 27

Ac = 24° 50" (vychodné od Greenwiche)

Zakladni kartograficka rovnobézka:
¢px = 78030‘
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Prisecik zékladniho poledniku a zdkladni
rovnobézky:

@0 =49° 30’

No =24° 50" (vychodné od Greenwiche)
Meéfitkovy faktor v tomto prasecéiku:
0.9999

Zobrazovaci rovnice Kfovakova zobrazeni
jsou popsany napi. v Hojovec (1987).
Vsechny zde uvedené hodnoty polednikt
jsou vztaZzeny ke Greenwichskému poled-
niku, ackoli vychozim polednikem pro
Kfovakovo zobrazeni byl Ferro. Zde uva-
Zovany posun Ferro-Greenwich je 17° 40'.

Parametry ,nahrazujiciho”
Lambertova konformniho
kuzelového zobrazeni

Jak bylo feceno v tivodu, Kfovékovo zo-
brazeni obvykle nelze ve vétSiné software
GIS parametrizovat. Pfi hledani nahrazuji-
ciho zobrazeni, které by se od Kfovakova
neliSilo vice neZ o né€kolik desitek metru,
bylo evidentni, Ze tim nejvhodné&jsim bude
Lambertovo konformni kuZelové zobraze-
ni. Pro vypocet parametri nahrazujiciho
zobrazeni byly vzaty v Givahu soufadnice
prusecika vSech celych stupiii a polovin
stupiiti leZicich na tzemi Ceské republiky
a navic jeden bod pobliz mésta Cheb.
Podle rovnic uvedenych v Kuska (1960)
byly pfepoéteny soutadnice téchto prise-
¢ikt do roviny Ktovdkova zobrazeni a za-
roven byly vypocteny souradnice téchto
prusecika i v roviné Lambertova konform-



niho kuZelového zobrazeni. K tomuto vy-
poétu bylo pouzito rovnic uvedenych
v Snyder (1987). Na zédkladé téchto vypo-
¢ta byly nalezeny takové parametry nahra-
zujiciho zobrazeni, které nejlépe vystihuji
Kftovakovo zobrazeni:

Soufadnice kartografického pélu na elip-
soidu:

@ =59° 50' 28.30704,,

Ac = 24° 50' 01.80636“ (vychodné od
Greenwiche)

Dvé zakladni rovnobézky:
¢s1 =47° 52" 12,,

¢s2 =49° 34" 12¢

False Easting = 0 metrti
False Northing = 0 metl

Pfi pouZiti téchto parametra dosahuji ma-
ximélni rozdily mezi nahrazujicim
a Kiovakovym zobrazenim na tizemi Ces-
ké republiky hodnot 82 metri v okoli
Chebu. V oblasti okolo hlavniho mésta se
tato hodnota pohybuje okolo 18 metrt,
pfi¢emZ prumérna hodnota tohoto rozdilu
je 30 metrG. Nejpresnéjsi aproximace
Krovédkova zobrazeni je dosaZeno ve
Znojemském regionu, kde se hodnoty roz-
dilu pohybuji pod hodnotou 4 metrd.

Soufadnice vypoctené pomoci tohoto na-

hrazujictho zobrazeni vychazeji se zapor-
nymi znaménky (orientace prvniho kva-
drantu je severo-vychodni na rozdil od
Kfovékova zobrazeni, kde je jiho-zapadni).

Zaveér a praktické pouziti
Nahrazujici Lambertovo konformni kuZe-
lové zobrazeni, se kterym lze pracovat
v jakémkoli standardnim software GIS,
neni dostatecné pfesné pro aplikace GIS
vyZadujici vysokou presnost, ale pro apli-
kace zabyvajici se globalnimi studiemi
(v méfitkach 1 : 500 000 a menSich) je ta-
to aproximace jiZ dostate¢na.

Dalsi aplikaci tohoto nahrazujiciho zobra-
zeni je pouZziti v GPS pfijimacich znacky
Magellan. Ve vétSiné GPS pfijimaca lze
nastavit parametry pouze pro valcova zo-
brazeni, ale v pfijimadich znacky
Magellan lze zadat i Lamebrtovo kon-
formni kuZelové zobrazeni a tudiZ i vyse
zminéné nahrazujici zobrazeni. Pro ko-
rektni nastaveni nahrazujiciho Lamebrtova
konformniho kuZelového zobrazeni (resp.
Krovakova zobrazeni) je nutno zadat
i spravné hodnoty posunu mezi soufadni-
covym systémem S-JTSK a WGS84:

dX = 589 metri;

dY = 76 metri;

dZ = 480 metri;

Literatura

smér transformace: S-JTSK - WGS84
(DMA, 1990). Pro spravné nastaveni GPS
pfijimace je nutné jesté¢ nastavit zménu
tvaru elipsoidu:

da = 740 metri;

df = 0.00001

Obdobného postupu, ale s daleko lepSimi
vysledky, 1ze pouZit pro Slovenskou re-
publiku, jelikoZ svoji polohou leZi blize
k zékladnimu poledniku.

Pro uZivatele systému ArcGIS: V software
ArcGIS tato aproximace nutna neni, nebof
systétm JTSK (a tedy
i Kfovékovo zobrazeni) je v tomto softwa-

soutfadnicovy

re jiz obsaZen. Jak lze této vyhody vyuZit
pii kombinaci geografickych dat z riznych
soufadnicovych systémd, se doctete napf.

v ¢lanku ,,Nebojte se transformaci“ v tom-
to Cisle ArcRevue.

Pro uZivatele software ERDAS IMAGINE
je tato aproximace jisté zajimavym feSe-
nim do té doby, neZ bude do tohoto systé-
mu implementovan exaktni S-JTSK (tak
jako v pripadé ArcGIS). Jak takovy sou-
fadnicovy systém do software ERDAS
IMAGINE zadat se doctete na nasi inter-
netové sekci
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